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Ruckblick:

¢ Potiboard Projekt-Organisation
¢ Potiboard Project Plan

¢ Potiboard-Encoder-Device: Milestone Emergency System
Anforderungen

¢ Potiboard-App: Milestone Emergency System Anforderungen
¢ Milestone Emergency System Wet-Run Potiboard (Test)

Ausblick:

¢ Modellvorschlag: Emergency System

¢ Modellvorschlag: Finales System

¢ Schon eingeplante aber noch fehlende Anforderungen
¢ Noch offene Anforderungen

¢ Magnetwert-Referenzen firs Potiboard
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Projekt-Organisation
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¢ Das 'Potiboard-Projekt’ wurde in zwei Unterprojekte unterteilt:

Potiboard-Encoder-Device
Entwickelt von Hardware and Electronics (HEL) von ACO.

Soll die Potiboard-Gerate bauen und warten.
Volker Kleipa ist fur Unterprojekt verantwortlich.

PotiboardApp Application

Der Hauptteil der Entwicklung wurde “outgesourced”.
Entwicklung ist unter der FUhrung der Gruppe Applications (APP) von ACO.

Jutta Fitzek und Christian Hillbricht (beide APP) sind die Koordinatoren.

Arthur Halama (Application Support (APS)) von ACC
ist Product Owner.
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Potiboard Project Plan (Febr. 2024)

6. Meeting fur weitere Nov. 2024

Richtung Vollausbau

Fertigstellung Q2 2026

unktionsfahiges
ollausbau-Potiboard
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Milestone Emergency System (1)

Compulsary lists of requirements (uncomplete):
¢ Potiboard-Encoder-Device:
Two equal devices should be ready for Emergency System
Total of 8 rotary encoders should be in one line
A light should indicate the connection status (?)

A Left and Right Button to change (selected magnets) on
beam line

Two Buttons to decrease/increase Increment
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Milestone Emergency System (2)

SN~ . >
N -
\ -

ﬁHELMHULTZ
IGEMEINSCHAFT E 5 ][

Operator School 2024 — Neues Potiboard 6/26




Milestone Emergency System (3)
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Milestone Emergency System (4)
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Compulsary lists of requirements (uncomplete):
¢ PotiboardApp Application:
Context Selection Widget

Pictogram-View (horizontal row) of all magnets in chain (for
selection)

Filter function

Second horizontal row with icon list representing selected
magnets

A Left and Right Button to change (selected magnets) on
beam line

Two Buttons to decrease/increase Increment
Sleep Button (block all input)
Coupling Switch (Master Mode)
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Milestone Emergency System (5)
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Milestone Emergency System (6)
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__ Tests during Wet-Run Oct./Nov. 2024
¢ Functional Test

Bug Resolution: The correct rotary encoder signals should be
transmitted. Sometimes signals drop out or are with oposite signs.

Bug Resolution: Buttons still tend to bounce and pass their signal
more than once.

¢ Integration Test

Set Unilac magnets of different tyes (MU, MS, QT, QQ) from the
Potiboard-Encoder-Device via the PotiboardApp Application.

Check how well humans adapt setting the magnets via the LSA
parameters forseen for the potiboard operation (focal strength and
angle).

LSA

Unilac-Console _
PC USB-Midi =

ﬁHELMHULTZ
) I EEEEEEEEEEEE
Operator School 2024 — Neues Potiboard 11/26




r.2024)

Potiboard Prdje " ,PI\_-

Meeting fiir weiteres Vorgehen Nov. 2024
Richtung Vollausba

Fertigstellung funktionsfahiges Q2 2026
Vollausbau-Potiboard
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Modellvorschlag: Emergency System

12.09:2024
Potiboard Notfallsystem (ohne Displays)
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Modellvorschlag: Finales System




Schon eingeplante aber noch fehlende

potiboard-encoder-device

¢ Uber jedem Drehgeber liegende Anzeige der
Nomenklatur des mit dem Drehgeber
verbundenen Magneten

¢ Bei nicht vorhanden sein einer
Steuerspannung als Sollwert ist ein Magnet-
Sattigungsgrad in einer Anzeige pro Magnet
notwendig

¢ Uber jedem Drehgeber liegende Anzeige des
durch den Drehgeber beeinflussten Sollwerts
plus Einheit
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Schon eingeplante aber noch fehlende

potiboard-encoder-device
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Schon eingeplante noch fehlende

potiboard-encoder-device

¢ Abstand zwischen den Drehgeberachsen aquidisant bzw.
einheitlich

¢ Abstand zwischen den Drehgeberachsen auf ca. 6 cm erhéhen
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Schon eingeplante noch fehlende

potiboard-app

¢ Freie Anwahl der gewlinschten Magnete und der Zuordnung zu
den Drehgebern (Anordnung in Flugrichtung muss erhalten

bleiben)
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Noch offene Anforderungen (1):

¢ Generelle Position der Knopfe:

Einseitige Bedienung vorstellbar?
Stichwort: Linkshander

¢ Buttons sollten "anders" sein, z.B.
weniger hoch?

Weiter Vorschlage?

¢ Die konfigurierbare 6-Button Matrix
scheint ausreichend.

Einverstanden?
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Noch offene Anforqlerungen (2):

¢ Gesamt-Beamline-Navigationsbar unterhalb der Geréte-
Piktogrammzeile zur Auswahl der Magnete, ahnlich wie im
DeviceControl.

Ist das grundlegend wichtig?

¢ Anzeige aller Gerate (z.B. auch SD-Gerate und HF-Gerate) in
der Gerate-Piktogrammzeile? (nur Magnete weiterhin
anwahlbar)

Feature oder wichtig?
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Noch offene Anforderungen (3):

"1

Chain navigator

Page back

@ Page forward

@ Select section in chain. First section’s device is shown at the beginning of the viewport.

Chain line representing all (currently visible and) topologically sorted devices in chain. Additionally the order of accelerator zones within
the selected pattern is considered as well. If filters are activated only the filtered devices are considered here.

@ Select device relating to sorting order. The selected device is represented at the beginning of the viewport.

Slider representing the devices to be seen in the viewport. The position of the slider corresponds to the order position of devices visible in the
viewport.
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Noch offene Anforderungen (4):

¢ Soll-/Ist-Abweichungen anzeigen, wenn ja, wo?

¢ Soll-/Ist-Abweichungen anzeigen, wenn ja, was?
Magnet-Theorie
Magnet-Strom
Magnet-Theorie zu Magnet-Theorie-Referenz
Magnet Sattigung
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Referenzen furs Potiboard

Setzen und Laden von Magnetwert-Referenzen im Workflow des
neuen Potiboards praktisch unverzichtbar.

Ubersicht Gber gesamte Sequence (VA) nétig um sicher zu gehen, dass
keine anderen Anwender oder Applikationen Magnete verandert
haben (Stichwort “Fliegenschiss-Diagramm”).

Magnete, die Referenzabweichungen haben, sollten anwahlbar sein,
um deren aktuelle Ist-Werte ablesen zu kdnnen.

USW.

| Referenz 02-DEC-2024 11: | ., m Soll/Ref Referenz 02-DEC-2024 11:33:59.49 || Update  03-DEC-2024 13:14:59.15
Update vom 03-DEC-2024 13: 100mh
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Image ID: H2GOED
www.alamy.com
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